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YP65, IP65 korumali AC Siiriiciiler
Kullanma Kilavuzu

1. Onséz

YPE5 serisi yiiksek performansli invertdril sectidiniz icin tesekkiir ederiz. Bu
dokiiman son kullaniciya teslim edilmeli ve {riiniin kullanim dmrii boyunca
saklanmalidir. Herhangi bir konuda sorulariniz olursa bizimle irtibata
gegebilirsiniz.

2. Etiket Bilgileri

MODEL: NZS0015T2B-Y

INPUT:1PH 220V 50Hz/60Hz
OUTPUT:3PH 220V 7A 150% 608
FREQ) RANGE: 0.1-4400Hz 1.5kW
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1105080001-3051
Made in China

Model: NZS 0015-T2-B-Y

-I—— Yilmaz Rediktdr 6zel versiyonu
B: Duvar tipi  G: Kabin tipi
T2: Monofaze 230VAC Girig

T4: Trifaze 400VAC Girs
Suriicli Kapasitesi:

0015 1.5kW anlamina gelir
Model:NZS Serisi

3. Boyutlars

“e

Unit: mm
Model W H D A B @d

NZS0007T2B-Y
NZS0015T2B-Y 188 122 134 105 178 M4
NZS0022T2B-Y
NZS0007T4B-Y
NZS0015T4B-Y 188 122 134 105 178 M4
NZS0022T4B-Y
NZS0037T4B-Y
NZS0055T4B-Y
NZS0075T4B-Y
NZS0110T4B-Y
NZS0150T4B-Y
NZS0180T4B-Y
NZS0220T4B-Y
NZS0300T4B-Y

Not: Birimler mm (milimetre) cinsindendir. DIN (35mm) raya takilabilir.

235 154 179 129 225 M4

300 236 204 225 250 M7

4. Tus Takimi Kullanimi

Durum Géstergeleri

Ekran

= Program Butonu
Iia n m‘— Start Butonu
u %‘— Stop/Reset

Butonu

Enter/Disp Butonu
Basamak atlama i¢in kullanilabilir



5.0zellikler
Ozellik YPE5
Nominal Gedlimve | 1, 330VAC 50/60Hz ve 3-Taz 38OVAC 50/60LEz
Girig Frekans
Gerilim Arah& 220V:170-240VAC ve 380V: 330-440VAC
ik Gerilim Arah 220V:0-220VAC ve 380V: 0-380VAC
ikis
Frekans Arahg 0.10400.00Hz
Kontrol Metodu V/F Kontrol
Caligma durumu, Alarm tanm, Tnterakti f yonlendimme:
Gostergeler Frekans set degeri, gikag frekansi/akin, DC bara gerilimi, tinite
steaklify
Cikis Frekans Arahin [0.10-400.00Fz
Frekans Ayar Dijital Gins:0.1Hz
Coziniirltgh Analog giris: Maksimum ¢ikas frekansiun % 0.1°1
Cikis Frekans
Dogrulugu OEz
§ V/F Kontrol Farkls yitk durumlan igin farkh V/F egrileri set edilebilir
E Otomatik tork arttrma: Yiik kosullarina bagli olarak otomatik
o |Totk Kontrol tork arttirma saglamr
E Manuel tork arttinma: % 0.0 ile % 20.0 araanda ayarlanabilir
€ |¢ok Fonksiyenlu tli ;di gokkflonflyanl_u -ng' d . s
Giris Torminali adet goklu Inz seqimi, 4 adet rampa segimi, yukan/agag
fonksiyonu, acil stop ve difer fonksiyonlar
Cok Fonksivonlu 2 adet gok fonksiyonlu ¢ikis:
Cikis Terminah Calisryor, anza, sayie1 ve diger fonksiyonlar
?a‘zll:;::::;yarlm 0-999.9 saniye arasinda ayarlanabilir
PID Kontrol Dahili PID kentrolér
g |RS485 Dahili Modbus portu
@
[ Analog girig: 0-10V, 4-20mA
o |Frekans Ayan Dijital gins: Tus takum iizeninden veya RS485 portu ile
% Not: Tumper ile gerilim veya akim girisi secilebilir
é Coklu Hiz 6 adet gok fonksivonlu giris ile 15 farkh lnz segilebilir
g AVR Dahili otomatik gerilim regiilatsrii
Sayia Dahili 2 adet say1c1
T Asin Yitk %6150 60 saniye(Sabit Moment)
% g Agint Gerilim Koruma degeri ayarlanabilir
2
g E Diigik Gerilim Koruma deZeri ayarlanabilir
)
= Diger Korumalar Kisa devre, agin akim, parametre lalidi
Calisma Sicakliga -10 ile 40C
) .
g € |Caligma Rutubeti En fazla %95 (Yogusmasiz)
=
33 Ralum 1000m
Vibrasyon En fazla 0.5G
= Sogutma Cebri/Dogal Sofutma
2 | smib P55
Kurulum Duvara veya Motor Uzenine (Adaptir Plaka ile)

6.Kablolama

0.75kW ile 2.21cW Aras1 Giiglerde
Not: Tek faz besleme baglandifinda terminal R ve S (L1 ve L2)*yi kullammz

3 Fazl Asenleron Motor
Taopraklama E 'E U4
rRe—T R l
A ls
Beslermne Grigi Se— | — W
Te—" —T
24V Sensér Beslernes: ‘ b P24
Max. 100md RB ¢
Analog Gmsf'SensorGingi—h Al L Rele 1
* DM RA —
Commen
FACM
10V Yardinct L10v MA 9
Besleme Role 2
MB | S—
51 ni
s52 5G-
Drijital — - 3485 Haberlesmesi
girigler
— s4 SG+ y
DCM




3.7KW ile 30kW Arasi Giiglerde

—<G | >———9R s
Besleme Girigi ——< [ >——8 5 V'E@
' T W
—{E 3 Fazh
Topraklama = Agenkron Motor
: \1 y FWD
Dyjital girigler _H_ REV
¥ GND
y H10V
Analog Girig/ p FTV —
Sengdr Girigi
Role Cikigt
» GND
P S1
b S2
Dijital girigler b 3 v 24V Sensor Beslemest.
|5 Max. 100mA
COM ¢
y GND
RS+ RS-
T T )
RS3485 Haberlegmesi
7.Parametreler
-gn E Fabrik
3| 9 Adi Ayar Araligi Gazunlrik : nika
= a yari
S ]
pog |Amaideme g 1 1
parametres: segim
PO01 |Set frekans Yaalamaz - -
P002  |Cikas frekans Yanlamaz fii =
P003  |Cikis akim Yanlamaz --- ---
P004  Motor mn Yanlamaz Les .
P005 |DC Bara gerilimi | Yaalamaz - ---
P06 |Unite sicaklign Yanlamaz ) .
% P007 |PID Yanlamaz --- ---
g PO10 |Hatakaych 1 Yanlamaz - -
& |Poll |Hatakaydi 2 Yanlamaz --- ---
g P012 |Hatakaych 3 Yanlamaz s laze
£ |P013 |Hatakaychd Yanlamaz bez =
@
2 |porg tE‘zron hata amnda set il [ L
ekans1
Son hata amnda
PO15 s frelcana Yanlamaz - -
Son hata amnda
P016 etkas akimn Yanlamaz - -
PO17 Son it anmnda Yanlamaz .- ==
gikis gerilimi
porg |SombutaanndaDCle oy
Bara gerilimi
proo [Liiltal Bekans set o 56, ook cimumm frekans 0.1 0.0
egeri
0: Dijital frekans ayar (P100)
1: Analog gerilim (0—10VDC)
POl Frekans referans  |2: Analog alam{0—20mADC ) 1 3
segimi 3: Dahili POT
4: Yukan/Asa$1
5: RS483
. .. |0: Tug takim 1: Terminal
P102 |Kontrol yeri segimi 2 Haberlesme 1 0
P103 |Stop butonu kilidi [0: Kilit pasif  1: Kilit aktif 1 1
P104 |Yén kilidi 0: Aktif 1: Pasif 1 1!
P105 |Maksimum frekans | Minimum frekans - 400.00Hz 0.1 50.0
g P106 |Minimum frekans |0.00-Maksimum frekans 0.1 0.00
® |P107 |Hizlanma siwresil [0-999.9s 0.1
o —
§ P108 Yava;lzmz.l siiresi 1 |0-999.9s 0.1 Modele bagl
& |pigg |V/EMaksimum \pp o0 erilime5007 0.1
S genilim
g_‘ Pl1O V/F Maksimum V/F Orta frekans-Maksimum 01 50.00
frekans frekans
i V/F Mininmm gerilim- V/F 10
P111 |V/F orta gerilim Malsi serilim 0.1 Degigir
V/F Mininmm frekans- V/F
P112 |V/F orta frekans Maksi frekans 0.01 2350
pipg | V/E minimum 0- V/F Orta gerilim 0.1 150
gerilim
Pll4 Z’iaﬁmm“’" 0- V/F Orta frekans 0.1 125
Anahtarlama sy
P115 -~ 10KHz-15.0KHz 0.1 Dedisir
Otomatik AF
Pl16 diizenleme Rezerve 1 0




23: Sayici sayma sinyali

24: Sayiet reset sinyali

25: Hafizay sil

26: Sarma uygulamas: gahgtir

ry )
3|8 Fabrika
= o = e
2 a Adi Ayar Araligi Gozinlrldk Ayari
& ]
piyy |Febikaayadanma o b o danna al 1 0
alma
P118 |Parametre kilidi 0: Pasif  1: Akaf 1 0
0: Normal kalkis
F200; |Kalligmodu 1: Dénen motoru yakalama L g
0: Rampah durus 1: Serbest
g P201 |Durus modu durus 1 0
@ [p202 [Rallg frekanst  [0.10-10.00 Hz 0.01 05
'g" 7203 |Durug frekanst 0.10-10.00 Hz 0.01 0.5
-~
8 |paq |RelksDCHren g o) So0(Motor nominal akum) |76l 24,100
S akim
3
& [pygs [RallsDCfren o o2 Saniye 0.1 0
Suresi
P206 Bﬂ"ﬂf DCften | ot s0(Motor nominal akim) |21 2100
pao7 |Durs DCfren o 050 gonive 01 0
Suresi
P208 |Tork arttirma 02620 1 %0
pagg |Nominal motor | <o oy 01 Deggir
gerilimi
Nominal motor i
P10 i 0-motor alanm 0.1 Degisir
pa1y [Motor yiiksis 0-26100 0l %40
= akimm oramt
g [P212 |Motor nominal hiz |0-6000 d/dk 1 1420
o |P213 |Motor kutup saist [0-20 2 4
a F:
8 |pag |Motornommal o 15 008, 01 250
£ aymasi
2 |pus lf‘f““ nominal o 400 008z 01 50.00
o ckansi
P216 |Stator direnci 0-10082 0.1 0
P217 |Rotor direnci 0-1002 0.1 0
FP218 |Rotor 6z endiiktans |0-1.000H 0.1 0
Rotor karsilikl
2 LR 0-1.000H 0.1 0
psop |AVL mininmm 0- AVI maksimum gerilim 0.1 0
gerilim
paoy [AVImaksimum oy imum gerilime 10V 0.1 100
gerilim
paog AV gerilimfiltre 5 50 nive 0l 10
Sures1
P303 |AVIminimum akim|[0- AVI maksimum alam 0.1 4.0
T304 ‘:]X‘In mabsimumn | yop imum akim-20ma 0.1 200
pags [AVLdmflwe o0 nive 0.1 25
surest
parg |Minimumanalog 1, o 0.1 0.00
frekans
pany |Minimumanalog 1 0
yonii
a1y |Maksimumanalog 1o oy 01 5000
frekansi
@ |paz |Maksimumanaloz 1 0
E yDl’lll
“ Analog girig
o |p34 0/ 1 0
= tersleme
o 0: Pasif
s L:Jog
& |P315 |FWD Temminali |2 Jogilerd 1 6
= 3: Jog gen
% 4: Deri/gen
= 5: Run
6: Tleri
T: Geni
P316 |REV Terminali  |8: Stop 1 7
9: Coklulmz 1
10: Cokluz2
11: Cokluluz 3
12: Cokluliz 4
13: Hiz/Yav Termim\l 1
P317 |S1 giris terminali |14 Hiz/Yav Terminal 2 1 18
15: Hizlan
16: Yavagla
17: Acil stop
18: Reset
19: PID Cahig
20: PLC galig
21: Zamanlayia 1 ¢alig
P318 |52 giris terminali |23 Zamanlayia 2 gahis 1 9




2 U
S | g Fabrika
= o - e s
2 a Adi Ayar Araligi Gozlnlrldic Ayari
g ®
0: Pasif
1: Cahsiyor
2: Frekansa ulasildi
3: Alarm
4: Sifir luz
5: Frekans 1% ulagildh
Q 6: Frekans 2°ye ulasildy
@ 7: Hhdamyor
5 8: Yavagliyor
= 9: Diigiik gerilim
@ 2 10: Zamanlayier 1 doldu
§ B2s, [Roke Gy 11: Zamanlayic1 2 doldu 1 4
53 12: Faz tamamlanda
g 13: Islev tamamland:
= 14: PID grkagt maksimum
2 15: PID gikigt minimum
16: Sensdr kopuk
17: Agin vtk
18: Asin tork
26: Sarma islemi bitti
27: Sayiet doldu
28: Sayict ara deger doldu
P400 |Jog frekanst 0.0-Maksimum frekans 0.1 3.0
P401 |Hizlanma siwesi 2 |0-999.9 saniye 0.1s 10.0
PA02 |Yavaglama siiresi 2 |0-999.9 saniye 0.1s 10.0
P403 |Hizlanma siresi 3 |0-999.9 saniye 0.1s 10.0
P404 |Yavaslama siiresi 3 |0-999.9 saniye 0.1s 10.0
Hizlanma siiresi ;
P403 4(Teg) 0-999.9 samye 0.1s 10.0
P06 Yavaglama siiresi 0-999.9 sani 01 10.0
4(og) 9 saniye s L
P407 |Sayia set defern  [0-9999 1 100
P408 [Sawict ara set degeri|0-9999 1 50
P409 |Kalkg torku limiti |0-26200 %ol %130
pagg |Nomnalbiztod o o 50 %1 %100
limiti
pap | Vavaslamadaasun 1 1
genlim engelleme
P412 |AVR 0-2 1 1
P413 |Oto enerji tasamufu [0-%6100 %l 00
P414 |DC Fren gerilimi | Model’¢ gre degisir 0.1 Degisir
P415  |Fren oram %40-%100 1 %30
Enetji kesintisinde
e a6 tekrar baglama 0z 1 0
o
=
g P417 |Enetji kesinti stiresi[0-10s 1 3.0s
S [P [Flank slmtimit {02200 1 10
S [Pa9 [Flank siwesi 0-10s 1 10
i 5
= Otomatik tekrar
é P20, baslama adedi 03 1 i
2 Otomatik telrar
P421 |baslamabekleme |0-100 2 2
stiresi
P422  |Asin tork aksiyonu [0-3 I 0
pap [fomorkalglama 1o 0509 1 00
zepn
papq |Asmttorkalgilama 1o o 0 e 01 00
surest
P425 |Hedef frekans 1 0.00-maksimum frekans 0.1 100
P426 |Hedef frekans2 0.00-maksimum frekans 0.1 3.0
P427 |Zamanlayier 1 siire |0-10.0 saniye 0.1 0
P428 |Zamanlayier 2 stive |0-100 saniye 1 0
pago |Sabithzdaterk g4 5 g 0.1 05
limiti siiresi
P430 |Histerisiz gevrimi |0.00-2.00 0.1 0.5
P431 |Atlama frekansi 1 |0.00-maksimum frekans 0.1 0
P432 |Atlama frekans1 2  [0.00-maksimum frekans 0.1 0
P433 |Adamabandi 0.00-2.00 0.1 0.3
P434 |Yukan/Asagi adum [0-10.00Hz 0.1 0.1
P435 |Yukan/Asag hafiza|0: Sakla 1: Sil 1 0




Al U
S|z ) .o | Fabrika
g a Adi Ayar Araligi Gozlnlrldic Ayari
S @
P500 |PLC hafizameodu |0-1 1 0
P501 iﬁfaﬁlmm 0-1 1 0
0: Bir gevrim galig, dur
1: Dur,faal ¢evrimi tamamla
P3502 |PLC ¢alisma medu |2: Dingiisel ¢alisma 1 0
3: Dingiisel ¢aligmay durdur
4: Son luzda galismaya devam <t
P303 |Coldulnz1 0-Maksimum frelcans 0.1 200
P304 [Cokluhz2 0-Maksimum frekans 0.1 100
P305 |Coldu luz3 0-Maksimum frelzans 0.1 200
P306 |Cokluhz4 0-Maksimum frekans 0.1 250
P307 (Coklu luz 3 0-Maksimum frekans 0.1 300
P308 [Cokluhzé 0-Maksimum frekans 0.1 350
P509 |Cokluhz7 0-Maksimum frekans 0.1 40.0
P510 |Coklumz8 0-Maksimum frelcans 0.1 450
P51l [Coklu lz9 0-Maksimum frekans 0.1 50.0
P512 |Coldu z 10 0-Maksimum frelzans 0.1 10.0
P513 [Cokluhz11 0-Maksimum frekans 0.1 100
o P34 Coklu mz12 0-Maksimum frekans 0.1 100
o |Psis Coklu mz 13 0-Maksimum frekans 0.1 100
P516 |Coldu mz 14 0-Maksimum frelcans 0.1 10.0
P517 [Cokluhz13 0-Maksimum frekans 0.1 100
P518 |PLCsirel 0-9999 saniye 1s 100
P519 |PLCsire2 0-9999 saniye 1s 100
P520 [PLCsire3 0-9999 saniye 1s 100
P321 |PLCsired 0-9999 samye 1s 100
P522 |PLCsire5 0-9999 saniye 1s 0
P523 |PLCsire6 0-9999 saniye 1s 0
P524 |PLCsire 7 0-9999 saniye 1s 0
P325 |PLCsire8 0-9999 saniye 1s 0
P526 |[PLCsired 0-9999 saniye 1s 0
P327 |PLC stire 10 0-9999 samye 1s 0
P528 |PLC siwe 11 0-9999 saniye 1s 0
P529 |PLC siire 12 0-9999 saniye 1s 0
P530 |PLCstire 13 0-9999 saniye 1s 0
P331 |PLC stire 14 0-9999 saniye 1s 0
P332 |PLC sire 15 0-9999 saniye 1s 0
P333 |PLC galisma yéni |0-9999 1 0
Ps00 Eﬂiﬁaﬂm?; (1) ?ﬂ:l;]ﬂnundan baglama 1 0
2: Terminal den baglama
Y el ) b
0: P604
P60Z |Set degeri girisi | 1:AVI{0-10V) 1 0
2:AVI(E-20mA)
P603 | Gergek defer girisi (l)izig:;glzi) 1 0
P504  |Dijital set degeri  |0.0-%100 %e0.1 %050
peos |Ustlimitalam o o0 %l %100
defrent
P66 ‘;:;1’.““ dam o odi00 %1 %0
P607 |Oransal kazang 0-%a200 %0.1 %100
Po08 |integral siiresi 0-200.0s, 0 ise pasif 0.1s 03s
U |P609 |Tiirev siresi 0-20.00s, 0 ise pasif 0.1s 0.0
2] P6510  |Adim miktan 0.00-1.00Hz 0.1 0.5Hz
P61l |Uyku frekanst 0.00-120.0Hz, 0 isc pasif 0.1 0.0Hz
P612  |Uyku siiresi 0-200 saniye 1s 10s
P513  |Uyanma degeri 0-%100 %l 0
P6l4 |Gosterge degeri 0-9999 1 9999
Pols gﬁg”ge L 1 4
616 faf:::ge virgl g 4 1 2
P617 |Ust limit frekans:  [0-maksimum frekans 0.1 48.00
P618 |Altlimit frekans:  |0-maksimum frekans 0.1 20.00
0: Her zaman aktif
1: Geri besleme degeri tist limite
P519 |Calisma modu ulasirsa minimum frekansta 1 0

galis. Geri besleme deger alt
limite diigerse PID galigsin




Al U
2 | d Adi Ayar Araligi Gozinurak | Fabrika
Z o Y Y Ayar
S @
0: 4800
1: 9600
P700 |Haberlegme izt 210200 1
% 3:38400
=3 0: 8N1 ASC
= 1: 8E1 ASC
<A 2:801 ASC
g P701 |Haberlegme modu 3. N1 RTU 0
4: 8E1 RTU
5:801 RTU
P702 |Adres 0-240 1 0
S 0: Kilitli
P800 |Parametre kilidi 1 Agk 1 1
P801 |Frekans segimi 0-50Hz 1-60Hz 1 1
. " 0: Sabit moment
BR02: [Yikiseginmi 1: Degisken moment 1 :
Asin gerilim _— s
P803 kohusaiayan Degisir 0.1 degisir
Diigik gerilim e s
Pg04 ket va Degisir 0.1 degisir
P805 ?‘“ sl 40-1200C 0.1 85/95C
oruma ayan
(= .
¥ |psog |[Alumedstergeditrely 0 01 20
= stiresi
=
pegy |Anelop sikis(V) - oo 1
ditgiik ¢arpan
Analog ¢ikis(V)
PR08 yiksek garpan 0-9999 1
Pagy |Analog etkas(d) g go9q 1
diigiik ¢arpan
Analog gikis(A)
Ps10 Vilksel S 0-9999 1
pey, |Phobart 0.00-maksimum frekans 0.01 0.00
kompanzasyom
P812 |Yukan/Asaf hafiza[0: Sakla  1: Sil 1 1
8.Hata Ayiklama
Gosterge Adi Muhtemel neden Coziim
0Co/UCo ];)lqmr:lnkm B | Siiriict anzah Saticimza bagvurun
*Hizlanma siiresini arthinn
s *V/F egrisini diizeltin
*lelm::pa_ stiesi goli kisa *Motoru ve kablolan kontrol
*V/F egnsi vanhs seeilmis g
*Motor veya motor kablosunda *T‘:)rkn a deserini
Hizlanmada agi lasidevre diigiiriin ¢
0C1/UC1 e *Tork arttirma ayan hataly G £ 2
m s ilimi ook diistik Gitig gerilimini kontrol edin
iiri gerilimi gok diy *Yiikii kontrol edin
*Donen motora start venlmis “Dé
snen motoru yakalama
*Parametre ayarlan hataly zelliini kullamn
st
Sorielnzal *Daha biiyik siiriicii kullamn
*Servisi arayin
0C2TIC? Yavaslamada *Yavaslama siiresi ok kisa *Yavaglama siiresini uzatm
asirt akim *Siiriicii yiike uygun degil *Daha biiyik siiriicii kullamn
*Zayif motor veya motor kablosu | *Motoru ve kablolan kontrol
2 izolasyoru edin
ocaucs |Sebithizdaasnn |y oo 2 i *yilkdt kontrol edin
*Dalgali veya diigiik girig gerilimi | *Ging gerilimini kontrol edin
*Siwriicii kapasitesi uygun degil *Daha biiyik siiriicit kullamn
Dururkenagin | *Yavaslama siiresi ¢ok kisa *Besleme gerilimini kontrol
oue genlim *Siiriicii kapasitesi uygun degil edin
. AR
*Dalgali veya yiiksek besleme Desletie geniliruind lioatol
ot Hizlanmada asin fimi edin
genlim gen *Frenleme iinitesi ve direng
*Siiriicii arizal
kullanin
" *Yavaglama siiresini uzatin
#
Dalg.alll veva ykesskhigslenie *Besleme gerilimini kontrol
Yavaslamada gerilimi >
o2 asirt gerilim *Anzal frenleme iimitesi veya £t
i *Frenleme iinitesi ve direnci
diigiiy kontrol edin
*Yavaglama siiresi gok kisa o T g
*Dalgali veya yiksck besleme B:(;l;me genilinhif konirol
o3 Sabit mzda agnt |, ‘fjgl;nui *Frenleme iinitesi ve direnci
genlim LR 2 kentrol edin
*Fren direnci yanhs segilmis F, s
£ ren parametrelerini kontrol
*Fren parametreleri yanhs S
ayatlanmg
g |Purken disik
genlim
LUl Hidanmada
ditgiik gerilim *Besleme gerilimi diigiik *Besleme gerilimini kontrol
*Giris faz kayb1 edin
LUz Yavaglamada *Siriicii anzal *Servisi arayin
ditgiik gerilim
L3 Sabit uzda disitk
genlim




Gosterge Adi Muhtemel neden Cdziim
o1 Dururken siiriicii
asint yik *Asin yitk *Yiikii azaltin veya siwiieti
*Hizlanma siiresi gok kisa giielind arttirin
OL1 I?lz}zr:mada . |*Tork arttirma ayarlar hatah *Hizlanma siiresini arttinn
siiriled agm yik [y /p ayarlari hatali *Tork arttrma degerini
Vvl *Besleme gerilimi diigiik digiirin
OL2 sti:;aj.:g; ;iik *Hareket halindeki motora start *V/F ayarlarim kontrol edin
verildi *irig gerilimini kontrol edin
oL3 Sabit mzda *¥iik silast *Yiilii kontrol edin
stiriieii asin yiik
QTO Durur]fcn motor *Yiikii azaltn veya motor
agin yiik giieling arthnin
Hizlanmad: *NMotor giiell yetersiz *Hizlanma siiresini arttinn
OT1 — a§mi’ﬁk *Hizlanma siwresi gok kisa *Motor koruma ayarlarim
*Motor koruma ayarlan ¢ok digiik |  yikseltin
oT2 Yavaslamada *Besleme gerilimi diigik *Tork arttwma degerini
motor agin vilk | *V/F ayarlant hatali digiiriin
*Motor izolasyonu zayif *V/F ayarlarim kontrol edin
oT3 Sabit mzda motor *Motor izolasyormnu kontrol
asin ik edin
ES Aal Stop *Acil stop girisi aktif *Gingi kaldinn
Haberl *Habetlesme kablosu hasarl *Kabloyu kontrol edin
co hat it *Haberlesme ayarlan hatah *Ayarlan kontrol edin
S *Haberlesme format hatali *Fommnatt kontrol edin
*Gevgek baglant *Baglantlar kontrol edin
20 Kablo kopuk *Transmitter anzali *Transmitteri kontrol edin
*Kablo kopuk *Kabloyu kontrol edin
Pr E:;::lete YRR |4y rametre degeri hatalt *Ayarlan kontrol edin
Yanlis parametre | ¥*Parametre meveut degil veya ” S
Err erubu Kullanerya agtk dezil Bu parametreyi kullanmayin

Ek-1: Akilh Coklu Pompa Kontrol Versiyonu Ozel Ayarar
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S |8 Fabrika
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& a Adi Ayar Aralgi Gozunlrak Ayari
=3 @
P00 |Rezerve
0: Yardime: Pompa
P601  |Caligma Modu 1: Ana Porapa 1 0
G wEn 0: P60
P602  |Set Degeri Girigi 1: Analog Girig 1 0
: ... [0: Analog Girig (4..20mA igin
P603 | Geribesleme Girigl P300 = 2.0V, P301=10.0V) 0
P604 | Cikig Basing Ayant [0.00-50.00kg. ffem® 0.01 500 2
: : 2 . kg.flem’
Basing Gésterme  |0.00-30.00kg. f/em® 5.00
L Arah (10kg.f/erm’ = 1MPa) 0.01 kg.fem’
Po06 [Rezerve
P07 |Kp 0.0-200.0 1.0 100.0
integral Zaman .
PGS [q 2 0.1-10.0 saniye 0.1 03s
P09 | Tiirev Zaman Sabiti [0.0-1.0 saniye 0.1 0.0s
P510 |PID Adimm 0.0-50Hz 0.1 20Hz
0.0-30.0H=
P61l gyku Moduna (0.0 ayarlamirsa fonksiyon devre [0.1 30.0Hz
- cgme Frekans: dist lal
E §l lr)
Uyku Moduna
P612 | Gegme 0-200 saniye 1 f0s
Geeikmesi
po1s |Uyamaisinesk oo o0e 1 60%
oram
P614 |Uyanma Gecikmesi [0-200 saniye 1 10s
Yiiksck Basing 5 10.00
Po13 Alarm 0.00-50.00kg. f/em 0.01 kg flont
Diisiik Basing 5 0.00
Pol6 ATarm 0.00-50.00kg. fem’ 0.01 kg fled®
Yiiksek Basmg .
Ps17 Alarn Gecikenssi 0-600 saniye 1 10s
Diigiik Basing .
Ps18 Alarm Gecibmisi 0-600 saniye 1 10s
0.1-60.0 saniye
Diisik Su (Dijital gitis ayarlarim kontrol
P619 [Seviyesi Alglama | ediniz Seviye sensorii S1- 10s
Geceikmesi $4 ginslerinden birine
baglanmalicur)
P20 Kabul Edilebilir 01 01
Tolerans
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3| 9 Adi Ayar Araligi Gazunurok | TERrka
< @ Ayarl
g %
P630 |Pompal 1 il
P&31 |Pompa2 1 1
P632 |Pompa3 0: Pasif 1 !
P633 |Pompad 1: Aldif 1 i
P634  |Pompa 5 1 i
P635 |Pompa6 1 1
Yardimer Pompa
P640 |Devreye Alma 0-Maksimum Frekans 0.1 49.0Hz
Frekanst
Yardune Pompa
P64l |Devreye Alma 0-600 saniye 0.1 3005
Geeikmesi
Yardimer Pompa
4 |P642 |Devreden Cikarma |0-Maksimum Frekans 0.1 30.0Hz
g Frekanst
Yardimer Pompa
P643 |Devreden Cikarma |0-600 saniye 0.1 30.0s
Gecikmesi
Pompa Degistirme |0: Pasif
BoM iz 1: Alif i ’
pegy [Cmmlmmile  |you 1 600
Pompa Degistirme
Antifriz ;i
D646 |Fonksivonu (1): i;’;i 1 0
(Donma Onleme) :
P647 |Antifriz Periyodu  |0-6000 1 10
P48 |Antifriz Frekansi  [0-Maksimum Frekans 0.1 5.0Hz
Antifriz
L layier 0-600 1 3
P315 (51 Girigi 1 6
F316 |S2 Girisi 0: Pasif 1 7
Q — 1-27: Tlgili kisma bakimz
& [P317 |53 Girisi 29: Diigiik Su Seviyesi Sensérii |1 29
=]
% P318 |84 Girisi 3 0
=i o
D Analog Giris
g P300 Minimum Deger 0-P301 0.1 20
Analog Girig
PI0L | sivnum Deger 0-10.0 0.1 100
P420 |Tekrar Baglatma | Adet 3
pryy | Fekrar Baglatma | L 10
Siirest
9
‘@ Frekans Segim 5: RS485 (Yardimer Pompalar
= |P101 ol 1 5
Metodu igin)
P02 Hiz Referans 2: RS485 (Yardimer Pompalar 1 2

Kaynagi

igin)
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